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Vertikale Integration ka
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Durchgangiges Ethernet TCP/IP
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Sensor/Aktor an Ethernet ?
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Ethernet und EMV im Fabrikumfeld ?

mit 1kHz).
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Ethernet + Twisted Pair ka
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Merkmale von SOAP

Simple Access Protocol
(SOAP)
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Einordnung des HTTP ka
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Merkmale von XML

Extensible Markup Language
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Funktionsweise eines SOAP-Aufrufes

URL Connection Point

SOAP  Firewall Firewall Mapping
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HTTP Antwort

Internet

WebServer

O  Institut fir Werkzeugmaschinen und Betriebstechnik Universitat Karlsruhe (TH) 0. Prof. Dr.-Ing. H. Weule, o. Prof. Dr.-Ing. D. Spath, Prof. Dr.-Ing. J. Schmidt ~ Kaiserstr. 12, D-76 128 Karlsruhe  Tel.: +49 (721) 608 - 2441/ 4011 23



Beispiel einer SOAP-basierten

Aktoransteuerung | ‘H '.IE

I y W Internet
7 )| Extranet
‘L( ‘,‘;\i‘ )%

SOAP Aufl* Wi
z.B. Setze Aktor a0 auf ,, Ein“

|

e
e
‘ |II

iV
a1||s0] |a0
\

O  Institut fiir Werkzeugmaschinen und Betriebstechnik Universitat Karlsruhe (TH)  o. Prof. Dr.-Ing. H. Weule, o. Prof. Dr.-Ing. D. Spath, Prof. Dr.-Ing. J. Schmidt ~ Kaiserstr. 12, D-76 128 Karlsruhe  Tel.: +49 (721) 608 - 2441/ 4011



Beispiel einer SOAP-basierten
Aktoransteuerung li

” POST / HTTP/1.1
Host: 129.13.237.30
Cont ent - Type: text/xnl
SOAPAction: ™"

Cont ent - Lengt h: 195

<?xm version="1.0"
<SCAP- ENV Envel ope
ht t p: / / schemas. xm soap. or g/ soap/ envel ope" >

encodi ng="UTF- 8" st andal one="no" ?>

<SQAP- ENV: Body>
<a0>true</ a0>
</ SOAP- ENV: Body>

HTTP/ 1.1 200 K
Server: WebAct or
Date: Wed, 25 July 2001 05:47:05 GVIr
Cont ent - Lengt h: 229

Wt-Type: text/xm

<?xm version="1.0" encodi ng="UTF-8" standal one="no" ?>
<SCAP- ENV Envel ope

p: / / schemas. xm soap. or g/ soap/ envel ope/ ">

Antwort

<SOAP— ENV Body>
<aOResponse>
<Resul t >t rue</ Resul t >
</ aOResponse>
</ SOAP- ENV Body>

7
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SOAP-Toolkit

DCOM
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youda ot select.

Methods highiighted in red either
retumn unknonn data ypes. or
contain urknonn parameter
variable types. [fyou select i
anpway, the questionable type
will be typed 35 the dats type
“shing" i the SDL file.

€% SDAP Toolkit Wizard Xl

apout | Concel |

< Back |

Hest> | Eih
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Microsoft SOAP-Toolkit
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Mit dem MS SOAP-Toolkit kann
eine COM/DCOM-Anwendung in
wenigen Schritten SOAP-fahig
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System Detailansicht
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Programm Ubersicht
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Programm Detailansicht
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Versuchstand des SCARA-
Montageroboters im wbk

|L_Filme tberspringen ||
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Fazit ka

Entscheidung fur

welche Entscheidung fiir
Netzwerkhardware welche Software und
und Kommunikations- Kommunikationslogik
infrastruktur

o =

H

per
ke

Kommunikationsdurchgangigkeit erreicht bei
Netzwerk, Hardware und Software
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Ausblick Wj@jk

« Weiterentwicklung des Hardwarekonzeptes
(u-Webcontroller mit TCP/IP-Stack)

« SOAP-Anbindung des wbk u-Webcontrollers
« Entwicklung des py-Switches

= SOAP Parser fur y-Webcontroller

=>» Echtzeituntersuchungen an
SOAP-Steuerungsnetzwerken

=» Konfiguration der Netzwerke im rauhen
industriellen Umfeld
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Fragen ?
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Weitere Informationen Wj@jk

Online :

 Homepage des Instituts: www-wbk.mach.uni-karlsruhe.de

» Infos zum Competence Center am Institut: www.biztalk-center.com
* SOAP-Infos von MS: www.microsoft.com/mind/0100/soap/soap.asp
* Weitere Infos und Vortrage zum Thema: www.robert-landwehr.de

» msdn.microsoft.com/workshop/xml/articles/xmimanifesto.asp

Literatur :

» Ethernet TCP/IP fur die Industrieautomation
Frank J. Furrer, Huthig-Verlag

+ Switched and Fast Ethernet
Breyer, Robert; Riley Sean, MacMillan Computer Publishing Emeryville, USA 2 Edition,
1999, ISBN 1-56276-426-8

» Ethernet-TCP/IP: Hindernisse, Losungen und Chancen fur ein neuartiges

Steuerungsnetz
Spath, D.; Landwehr, R.; Génnheimer, C., Kongress zur SPS/IPC/DRIVES 2000 - Elektrische
Automatisierungstechnik - Systeme und Komponenten, November 2000, Nirnberg
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Abkiirzungsverzeichnis Wj@jk

ARP: Adress Resolution Protocol
RARP: Reverse Adress Resolution Protocol

IP: Internet Protocol COM: Component Object Model

GGP: Gateway-to-Gateway Protocol DCOM:  Distributed COM

EGP: Exterior Gateway Protocol OPC: OLF for 'Prc.>cess Control _

RSVP: Resource Reservation Protocol OLE:  Object Linking and Embedding
ICMP: Internet Control Message Protocol CORBA: Common Request Broker Architecture
IGMP: Internet Gateway Multicasting Protocol SIS: SerYice Information' System

OSFP: Open Shortest Path First Protocol SPS:  Speicherprogrammierbare Steuerung
TCP: Transmission Control Protocol PLC: Programmable Logic Control

UDP: User Datagram Protocol AT: Automatisierungstechnik

CSMA/CD: WSDL: Web Service Description Language
Carrielj-Sense Multiple-Access/Collision- WSML: Web Service Meta Language
Detection ASP: Active Server Pages

ISAPI: Internet Server API

HTTP: Hypertext Transfer Protocol APl:  Application Programming Interface
XML: Extensible Markup Language

SOAP: Simple Object Access Protocol
SGML: Standard Generalized Markup Language
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