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Echtzeitfahigkeit durch geswitchtes

Industrial Ethernet W@:k%
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Netz 3 Netz 3 = Problem:

many-to-one-traffic
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Ethernet bis an die Maschine: Pro / Kontra W@k

Thema Wertung Bemerkung
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Eet/\ermlmsmus — ®8 Reaktionszeiten. %4’\}
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® 10.. 100Mbd ohne Einschrankung der Teilnehmer-
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Kleinelpatenmenge ®® |7 B.16bit E/A benstigen 300bit Overhead !

Elektromagnetische Vert. ® Potentiale, aber noch wenige Technologie 4}-4}-4}

Sicherheitsanwendungen https, aber aufwendig

Powerline soll zukuinftig kommen

f TwistedPair und RJ45 bisher nicht eigensicher

EX - Bereich @ ® => Lichtwellenleiter

Kompatibilitat zu Firmen - ®® GroRer Vorteil fir Ethernet: Vorhandene

netzen (LAN, Intranet..) Installationen kénnen voll genutzt werden.

Kosten Die kostenginstige Schnittstelle wird durch
Hubs oder Switches wieder aufgewogen.

Kabelmedien © Kupferkabel, Lichtwellenleiter, Zukunft: Funk
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Messung in Anlehnung an EN 61000-4-6

Konstante Generatorleistung im Frequenzbereich
von 150 kHz — 80 MHz zur Erzeugung eines
sinusférmigen Storsignals (80% amplitudenmoduliert
mit 1kHz).

EM-Koppelstrecke mit 150 Q fiir kapazitive und
induktive Kopplung des Stérsignals in die
Datenleitung (Bussystem) der beiden SPS-Einheiten.

Bussystem Storfestigkeit
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et et _ ~10
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XML in der Automatisierung Wj@ik%

XML trennt die Struktur
eines Dokumentes von
ihrem Inhalt

<element name='greiferauf'>

<type> .
<element name='clientsessionid' type='dt:string'/> XML basiert auf der
<ltype> Textform, was
</element> Transparenz und
<element name='greiferaufResponse'> Portabilitat ermoglicht
<type> , , o (nicht wie bei DCOM)
<element name='return' type='dt:string'/>
</type>

</element>

XML ist sehr flexibel und
lasst sich gut erweitern
(extensible markup)
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Grundidee — SOAP in der AT

Internet
Extranet
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z.B. Setze Aktor xy auf ,, Ein“

THERL
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u-Web
im Aktor xy

»
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Beispiel eines SOAP-Aufrufs

Aufruf Antwort
HTTP/1.1 200 OK

POST /HTTP/1.1
Content-Type: text/xml

Host: wbkpc073.mach.uni-karlsruhe.de

Content-Length: xxx
<?xml version="1.0"?>
<SOAP:Envelope xmins:SOAP=

"http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/*

<?xml version="1.0"?>

<SOAP:Envelope xmIns:SOAP=

SOAP:encodingStyle=
"http://schemas.xmlsoap.org/soap/encoding/">
<SOAP:Body>

<greiferauf>
<clientsessionid>44</clientsessionid>
</greiferauf>

</SOAP:Body>

</SOAP:Envelope>

"http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/*
SOAP:encodingStyle=
"http://schemas.xmlsoap.org/soap/encoding/">
<SOAP:Body>

<greiferaufResponse>

<return>0</return>

</greiferaufResponse>

</SOAP:Body>

</SOAP:Envelope>
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SOAP-Toolkit
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» SOAP Anpassung des wbk p-Webserviceproviders

« Weiterentwicklung des Hardwarekonzeptes
(Microcontroler mit TCP/IP-Stack)

* LowCost SOAP Anbindung fir Microcontroller

=» SOAP Parser fur Micro-Controler

=>» Echtzeituntersuchungen an
SOAP-Steuerungsnetzwerken

=>» Konfiguration der Netzwerke im rauhen
industriellen Umfeld

0 Institut fiir Werkzeugmaschinen unc rsitét Karlsruhe (TH) 0. Prof. Dr.-Ing. H. Weule, o. Prof. Dr.-Ing. D. Spath, Prof. Dr.-Ing. J. Schmidt  Kaiserstr. 12, D-76 128 Karlsruhe  Tel.: +49 (721) 608 - 2441/ 4011 32

WebServices 2001: Conference Proceedings

16



Di 6: R. Landwehr; SOAP in der Dienstag, 23. Oktober 2001
Automatisierungstechnik: "Industrial Ethernet und
XML zur Vernetzung von Steuerungen"

Institut fir Werkzeugmaschinen und Betriebstechnik

Universitat Karlsruhe (TH)

Versuchstand des SCARA-
Montageroboters im wbk
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Questions? / Fragen?
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Glossary / Glossar
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