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Trend in der Automation

Unabhangige
Vernetzung
durch Intelligenz
In der Peripherie

dezentralisi
Automatisier

zentralisierte
Automatisierung

gestern morgen
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Durchgangliges: Ethermer iCrR/IR

Kommunikatio ‘\ 1 |

PC (Programmieren u. Steuern)] i Ethernet (TCP/IF
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PC konfiguriert Netz PC zum Monitoring

Komponenten werden parametrisiert Komponenten arbeiten und
und Eigenschaften eingestellt. kommunizieren nur miteinander.




Sensor/Aktor an Ethernet 2

Legende:
Rechner zur Steuerung (IPC) ] Steuerungs
komponente
(Sensor/Akt
...Ethernet (TC

Losung: u-Webservice-Provider
auf XML und SOAP Basis
fir Sensor-/Aktoranbindung
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VersuchsauiaurpEvwers

Alts 1LOX6 cm

Neu: 4x3.cm .
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Switched Ethernet
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Kommunikation

Dienstleistungsanbieter E T F——

u. Akt.

TCP/IP == TCP/IP

. TCP/IP Anbindun
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TCP/IP

AP
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Kodiersprache fur
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SOAP Envelope




Aufbau einer HTTP-Nachricht

Client Anfrage

Nachricht

Kopf

Leerzeile

Korper




XML inrder AUtemaisierting

XML

<element name='greiferauf'>
<type>
<element name='clientsessionid' type='dt:string'/>
</type>
</element>
<element name='greiferaufResponse'>
<type>
<element name='return’' type='dt:string'/>
</type>
</element>

ML trennt die Struktu

3lnes Dokumentes vo

ihrem Inhalt

Textform, was
Transparenz und
Portabilitat ermdglich

L ist sehr flexibel u
asst sich gut erweiter
(extensible markup)




Beispiel eines SOAP-AUTUTS

Aufruf

POST /HTTP/1.1

Host: wbkpcO073.mach.uni-karlsruhe.de
<?xml version="1.0"?>

<SOAP:Envelope xmIns:SOAP=
"http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/"
SOAP:encodingStyle=
"http://schemas.xmlsoap.org/soap/encoding/">
<SOAP:Body>

<greiferauf>
<clientsessionid>44</clientsessionid>
</greiferauf>

</SOAP:Body>

</SOAP:Envelope>

Antwort

HTTP/1.1 200 OK

Content-Type: text/xml

Content-Length: xxx

<?xml version="1.0"?>

<SOAP:Envelope xmIns:SOAP=
"http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/"
SOAP:encodingStyle=
"http://schemas.xmlsoap.org/soap/encoding/">
<SOAP:Body>

<greiferaufResponse>

<return>0</return>

</greiferaufResponse>

</SOAP:Body>

</SOAP:Envelope>




SOAP-Teolkit

Microsoft SOAP-Toolkit
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System| Ubersicht

Siemens Industrie PC (FI 45)

dez. Peripherie
(remote 1/0O)
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Sysstem Detanansichl

Siemens-Industrie-PC

Software Har

dware

ISA
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Hyper- :
terminal

Webserver
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PCI
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Windows NT 4.0

Ethernet
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Programm ULersichi

Robocontrol
Client

Variante 1
Variante 2

Robocontrol-
Webclient

Webserver




Progiramm: Detailansichi

Server
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Entscheidung fur _ Y
welche Entscheidung far

Netzwerkhardware und welche Software und
Kommunikations- ! Kommunikationslogik

infrastruktur




OUtlook

« SOAP Anpassung des wbk p-Webserviceproviders

 Weiterentwicklung des Hardwarekonzeptes
(Microcontroler mit TCP/IP-Stack)

 LowCost SOAP Anbindung fur Microcontroller

=» SOAP Parser fur Micro-Controler

=>» Echtzeituntersuchungen an
SOAP-Steuerungsnetzwerken

=» Konfiguration der Netzwerke im rauhen
ka'ndustriellen Umfeld




Live-Demo
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Further Information
Menr Informationen

Online :

o WWW-Whk.mach.uni-karlsruhe.de/index_en.htmi

o WWW.Dbiztalk-center.com

o WWW.Microsoft.com/mind/0100/soap/seap.asp

e msdn.microsoft.com/workshop/xml/articles/xmlmanifesto.asp

Literatur :

Ethernet TCP/IP fir die Industrieautomation
Frank J. Furrer, Hithig-Verlag

Switched and Fast Ethernet

Breyer, Robert; Riley Sean, MacMillan Computer Publishing Emeryville, USA 2"d Edition, 1999,
ISBN 1-56276-426-8

Ethernet-TCP/IP: Hindernisse, Losungen und Chancen flr ein neuartiges
Steuerungsnetz

Spath, D.; Landwehr, R.; Gonnheimer, C., Kongress zur SPS/IPC/DRIVES 2000 - Elektrische
Automatisierungstechnik - Systeme und Komponenten, November 2000, Nurnberg

wbk




Glessary / Glessar

ARP:  Adress Resolution Protocol
. Reverse Adress Resolution Protocol
Internet Protocol
Gateway-to-Gateway: Protecol
Exterior Gateway Protocol WSDL: Web Service Deskription Language

: Resource Reservation Protocol WSML;: Web Service Meta Language
Internet Control Message Protocol ASP:  Active Server Pages

Internet Gateway Multicasting Protocol ISAPI: Internet Server APJ

: Open Shortest Path First Protocol APl Application Programming Interface
Transmission Control' Protocol

U D p | CSMA/CD:
S Dazigraus) #0incy Carrier-Sense Multiple-Access/Collision-

HTTP: Hypertext Transfer Protocol Detection

XML: Extensible Markup Language ;-) COM: Compenent Object Model
SOAP: Simple Object Access Protocol DCOM: Distributed COM

SGML: Standard Generalized Markup OPC:  OLE for Process Control
Language OLE: Object Linking and Embedding

CORBA: Common Reguest Broker Architecture
SIS: Senvice Information System

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung
PLS: Programmable Logic Control

ka INE Automatisierungstechnik







