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Evolutionsprozess in der Industriellen Produktion Wjdk%
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Typische Vernetzung in der Industriellen Produktion Wjdk%
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Aktuelle Situation in der Industriellen Produktion | Wjdk%

TCP/IP
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Aktuelle Situation in der Industriellen Produktion Il Wjdk%
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Anforderungen an die Kommunikationsinfrastruktur Wjdl’/\%
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Funktionsweise von Ethernet (CSMA/CD-Verfahren) Wjdl’/\%
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Ubersicht der TCP/IP Protokollifamilie Wjdk%
ngsprogramme, Anwendungsgp
nd Dienste wie z. B. Telnet, FT

Socket-Interface Socket-Interface

EGP RSVP ICMP IGMP OSFP

! U S !

IP
ARP RARP
Network-Interface Kommunikationssystem z.B. Ethernet

und Hardware
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Funktionen von TCP/IP W:bik%

Funktionen des IP:

®  Ubermittlung von Telegrammen vom Sender zu einem oder mehreren Empfingern
B AdreBverwalter (Adress-Management)

E Telegrammaufteilung (Segmentierung)

# Pfadsuche (Routing)

B Netzwerk-Kontrollfunktionen

Funktionen des TCP:

B zuverlassige Telegrammiubertragung

B Vollduplexdatenstrom zwischen den Teilnehmern

¥ Aufbau und Abbau von Verbindungen

®  Uberwachung der Verbindungen und Fehlermeldung an Anwendungssoftware
B Zwischenspeicherung und Aufbereitung der Datenblocke

B Vereinbarung dynamischer Ports
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Sicherungsmechanismen von TCP W:bik%

Sicherungsmechanismen des TCP:

B Erkennen von Ubertragungsfehlern (Priifsumme)
F Empfangsbestatigung (Quittung bzw. Acknowledgement)
B Wiederholung bei Ubertragungsfehlern und Telegrammverlust (Repeat)

B Zeituberwachung zwischen Senden und Empfangsbestatigung (Time Out)

~

Ethernet+TCP/IP=Industrial Ethernet
erfiillt alle Anforderungen einer sicheren Ubertragung unter Teilnehmern
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Echtzeitfahigkeit durch UDP/IP und Switched-Ethernet
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Ein leistungsstarkes Paket
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Evolutionsprozess in der Informationstechnologie
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Remote Procedure Call (RPC) Wjdl’/\%

Was ist RPC

) RPC ist eine dezentrale Programmiertechnik, die fir Anwendungen einen grofRen
Komfort und eine ubersichtliche Programmgestaltung bietet

O RPC's erlauben den direkten Aufruf einer Prozedur in einem anderen Rechner

O Man kann damit Funktionen in einem beliebigen Rechner des Netzwerkes
ausfuhren, ohne sich programmtechnisch um die Mechanismen des
Verbindungsaufbaus und der Netzwerktopologie kiimmern zu miissen

Funktionsprinzip von RPC

Aufruf == Marshalling Aufruf

Ergebnis Marshalling <=  Ergebnis
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2 Konkurrenten am Markt

COM/DCOM

CORBA

Component Object Model Common Request Broker Architecture

Distributed COM

Microsoft
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Vergleich von COM bzw. DCOM und CORBA

COM/DCOM l
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Problematik von DCOM und CORBA Wjdk%

OM und COR

Problematik d nicht auf al
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verfluigbar
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Firewalls onkurrierende
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OLE for Process Control (OPC) Wjdk%

Was ist OPC Funktionsweise von OPC

OPC definiert eine offene Schnittstelle,
O uber die PC-basierte Software-
komponenten Daten austauschen

OPC Client Applikationen wie z. B.
Microsoft Office Programme

D
greifen mittels des standardisierten
OPC basiert auf den Windows- Softwarebusses
O Technologien OLE (Objekt Linking and
Embedding), COM und DCOM D

Auf OPC-Server, wie z. B. IEC 1131
Steuerungsprogramme oder OPC-

OPC bietet eine ideale Basis zum fliissibedbuskantentzg

Verbinden von industriellen
Anwendungen, bzw. Office-
programmen mit Feldgeraten aus der ‘ Software Bus ‘
Automatisierungsebene ‘ ‘ ‘

Client Client

Server Server Server

A

Plug&Play in der Automatisierung
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Merkmale des Hypertext Transfer Protokoll (HTTP) QR% tj !@
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Merkmale von XML

XML

<contact category=,,new president“>
<fullname>Mr. Whoknows</fullname>
<phonenumbers>
<home>801-555-2323</home>

<cell>801-555-3232</cell>
</phonenumbers>

</contact>

<email>unknown@white-house.gov</email>

7

ML trennt die Strukt

ihrem Inhalt

Textform, was
Transparenz und

und lasst sich gut
rweitern (extensibl
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SOAP

B+E=-8

Kodiersprache fiir
Transporteur Anfrage- und
Antwortparameter

SOAP Envelope

Aufbau eines SOAP-Envelopes
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Ein einfacher SOAP-Aufruf W:bik%

Aufruf Antwort
POST /StockPrice HTTP/1.1 200 OK
Host: 209.110.197.2 Content-Type: text/xml
Content-Type: text/xml Content-Length: xxx
Content-Length: xxx <Envelope>
<Envelope> <Body>
<Body> <StockPriceServerResponse>
<StockPriceServerCall> <CurrentStockPrice>1500
<GetStockPrice> </CurrentStockPrice>
<product>12345</product> </StockPriceServerResponse>
</GetStockPrice> </Body>
</StockPriceServerCall> </Envelope>

</Body>

</Envelope>
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BizTalk

Rechnung

I

Die
BizTalk-
Form der

Rechnung
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Ein leistungsstarkes Paket

Software und

! Kommunikationslogik
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Entscheidung fur welche

Entscheidung fur
Netzwerkhardw:are und welche Software und
Kommunikations-

! infrastruktur ! Kommunikationslogik

Kommunikationsdurchgangigkeit erreicht bei
Netzwerk, Hardware und Software
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Ausblick Wjdk%
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Glossar

ARP: Adress Resolution Protocol

RARP: Reverse Adress Resolution Protocol
IP: Internet Protocol

GGP: Gateway-to-Gateway Protocol

EGP: Exterior Gateway Protocol

RSVP: Resource Reservation Protocol

ICMP: Internet Control Message Protocol
IGMP: Internet Gateway Multicasting Protocol
OSFP: Open Shortest Path First Protocol
TCP: Transmission Control Protocol

UDP: User Datagram Protocol

CSMA/CD: Carrier-Sense Multiple-
Access/Collision-Detection

WOLE—

COM: Component Object Model

DCOM: Distributed COM

OPC: OLE for Process Control

OLE: Object Linking and Embedding

CORBA: Common Request Broker Architecture

SGML: Standard Generalized Markup Language
HTTP: Hypertext Transfer Protocol

XML: Extensible Markup Language

SOAP: Simple Object Access Protocol
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